Cvicenie 7

1. Najdite dotykovu rovinu k rota¢nému paraboloidu P(u,v) s profilom
Q(u) = (u,u?), u > 0 v bode P(1,0). [P(u,v) = (ucosv,usinv,u?),
T7:2r—z—1=0,alebor:z=1+4+s,y=t z=1+ 2

2. Vypocitajte prva zékladna formu rota¢ného paraboloidu z prikladu 1.
[ds? = (2u + 1)du?® + u?dv?

3. Najdite dotykovi rovinu k torusu P(u,v) = ((a + bcosu)cosv, (a +
beosu)sinv, bsinu), (u,v) € (0,2w) x (0,27), a > b > 0, v bode
P(r/4,m/4). [t :x=(1—1t)(av2/2+b/2) —sb/2,y = (1+1t)(av/2/2+
b/2) — sb/2,z = (1 + 5)bv/2/2, alebo 7 : x +y + v/22 — v/2a — 2b = 0]

4. Vypocitajte prvi zékladna formu torusu z prikladu 3. [ds® = b?du? +
(a + bcosu)?dv?|

5. Najdite dotykovi rovinu k rota¢nému jednodielnému hyperboloidu s
profilom Q(u) = (coshu,sinhu), u € (—o0,00), vo vseobecnom bode
P(u,v). |7 : (coshucosv)x + (coshusinv)y — (sinhu)z — 1 = 0]

6. Vypocitajte prva zakladnt formu rota¢ného hyperboloidu z prikladu 5.
[ds* = cosh 2u du? + cosh® u dv?]

7. Najdite dotykovi rovinu k priamkovej ploche P(u,v) s riadiacou krivkou
Q(u) = (cosu,sinu, 0) a vektorovou funkciou a(u) = (—sinu, cosu, 1),
u € (0,27) v bode P(0,0)

8. Né&jdite prvia zakladnua formu priamkovej plochy z prikladu 7.

9. Ukézte, ze parametrizacia z prikladu 7 je parametrizacia rota¢ného
jednodielneho hyperboloidu z2 + y? — 22 = 1.



